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Aperçu

� Définition [Frey, T. II, Chap. 6, 85-91]

� Position de l’axe neutre

� Précontrainte des pièces fléchies

� Matériaux sans résistance à la traction

� Flexion composée oblique

� Noyau central
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Flexion composée

� définition 

� superposition N + M

(et T mais effets dissociés)

[Frey, 2000, Vol. 2]
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Exemple : mur de soutènement

[Frey, 2000, Vol. 2]
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Flexion composée
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[Frey, 2000, Vol. 2]
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Noyau central

� sollicitation équivalente par effort normal 

excentré

Mz = N e

� position de l’axe neutre

� noyau central : position limite du changement 

de signe de σ dans la section

[Frey, 2000, Vol. 2]
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Section rectangulaire
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[Frey, 2000, Vol. 2]
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Exemple : cheminée



Exemple : 
précontrainte

pour reprendre

des effets de

flexion

(câbles, BP)
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Matériaux sans résistance à traction

pas de résistance 

en traction N
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Exemple : contreforts
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Flexion composée oblique
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Noyau central

� l’axe neutre a pour équation

� la distance de G 
à l’axe neutre vaut

� remarque

– si E → G, εy et εz → 0 ⇒ d → ∞ ⇒ σx = N/A
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Noyau central : sections simples
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